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I rogatt

Ausgabe: 10/09 Anderung vorbehalten BEWEGUNGSTECHNIK

Beschreibung der DIN ISO 6432 CETOP RP52-P Pneumatikzylinder

Baureihe 12: Pneumatikzylinder, Kolbendurchmesser 8 bis 25 mm, doppeltwirkend,

Dampfungsringe in den Endlagen

Baureihe 16: Pneumatikzylinder, Kolbendurchmesser 16 bis 25 mm, doppeltwirkend,

beidseitigeinstellbare Endlagenddmpfung
Baureihe 22: Pneumatikzylinder, Kolbendurchmesser 8 bis 25 mm, einfachwirkend mit
Federriuckstellung, doppeltwirkend, Dampfungsringe in den Endlagen, Standardhiibe 10, 25, 50

mm

Baureihe 17: Pneumatikzylinder mit durchgehender Kolbenstange, Kolbendurchmesser 8 bis 25

mm, doppeltwirkend, Ddmpfungsringe in den Endlagen

Baureihe 18: Pneumatikzylinder mit durchgehender Kolbenstange, Kolbendurchmesser 16 bis 25

mm, doppeltwirkend, beidseitig einstellbare Endlagendampfung

Baureihe 13: Pneumatikmehrstellungszylinder, Kolbendurchmesser 8 bis 25 mm,

doppeltwirkend, Dampfungsringe in den Endlagen

Baureihe 11: Pneumatikmehrstellungszylinder, Kolbendurchmesser 16 bis 25 mm,

doppeltwirkend, beidseitig einstellbare Endlagendampfung

Wirkungsweise: einfach-, doppeltwirkend

Betriebsdruck: 1 bis 10 bar

Medium: gefilterte Druckluft, gedlt oder nicht gedlt

Temperatur: -20°C bis +80°C

Hibe: von 1 bis 500 mm lieferbar (Zwischenhibe ohne Aufpreis) Baureihe 22: Standardhibe 10,
25,50 mm

Material: Kolbenstange Edelstahl rostfrei, Zylinderrohr Aluminium,
Vorder-, Endstick und Kolben Aluminium, Dichtungen Polyurethan
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I rogati

Ausgabe: 10/09 Anderung vorbehalten BEWEGUNGSTECHNIK

Pneumatikzylinder nach DIN ISO 6432 CETOP RP52-P

BAUREIHE 12, 16, 22
Pneumatikzylinder nach DIN ISO 6432 CETOP RP52-P

014+ Hub

i _l' i : 1 1
- N
o ™ _1_;’>_ ':-‘.f
1 L
| - _ | 1
1
] |_d7HE
Al =
t E_ur‘ - |
Baureihe | Kolben d, d. d: | di | ds ds d, h, ho [ hg [ hs{hs| hg |hs| hg | hg | hy | swy | sw,
%]
12/22 8 M4 MI2x125 |12 |15 |12 | M5 | 4 | 74 |12 |16|12|10]| 6 |6 | 64 | 4 | 8| - | 17
12/22 10 M4 MI2x125 | 12 | 16 | 14 | M5 | 4 | 74 |12 |16|12|10| 6 |6 | 64 | 4 | 8 | - | 17
12/22 12 M6 M16x1,50 | 16 | 20 | 16 M5 6 89 16 (22|17 |15| 6 9 75 5 |12 5 22
12/16/22 16 M6 M16x1,50 | 16 | 22 | 20 M5 6 95 16 (22|17 |15| 6 9 82 5 |12 5 22
12/16/22 | 20 M8 M22x150 | 22 | 27 | 25 |[G1/8 | 8 | 112 |20 |24 |20 18] 10 [12] 95 | 6 |16| 7 | 27
12/16/22 | 25 | M10x1,25 | M22x1,50 | 22 | 33 | 30 [ G1/8 | 8 | 1195 |22 [28 22|20 10 [12[ 104 | 6 |[16| 9 | 27
rogatti BEWEGUNGSTECHNIK GmbH & Co. KG /"ZJ;;.I?\
Dorfstrasse 12 - 71549 Auenwald-Déafern [...‘.“'f‘fzi""..s"‘."."_.‘gl af
Telefon  ++49(0) 71 91/ 35 43-0 (zondzenr) W
Telefax ++49(0) 71 91/ 5 87 27 t%_’fmsu?““\7 EMAS

Reg.-Nr: Q1 0208070



4.6

Befestigungsarten fur Baureihe 12,16,22

Befestigung 54 FuBbefestigung

Ausgabe: 10/09 Anderung vorbehalten

BEWEGUNGSTECHNIK
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Teile-Nr. Teile-Nr. Kolben d1 h1 h2 h3 h4 h5 he h7 hg hg h10 SwWy SWo
1 FuB 2 FuRe %}
00029-34 00029-37 8 4,5 73 68 5 (24|11 5 35 25 4 8 - 17
00029-34 00029-37 10 4,5 73 68 5|24 |11| 5 35| 25 4 8 - 17
00029-35 00029-38 12 5,5 86 78 8 |32|14| 6 |42 32 5 | 12 5 22
00039-35 00029-38 16 5,5 92 84 8 |32 14| 6 |42 32 5 |12 5 22
00029-36 00029-39 20 6,5 109 102 7 |36 |17 8 54 40 6 16 7 27
00029-36 00029-39 25 65| 1145 | 1035 |11 |40 |17 | 8 |54 | 40 6 | 16 9 27
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Teile-Nr. Kolben d; hy h, hs
(%)
00023-85 8 4.5 62,5 12,5 24
00023-85 10 4,5 62,5 12,5 24
00023-86 12 5,5 73 15 27
00023-86 16 5,5 80 15 27
00023-87 20 6,5 91 20 30
00023-87 25 6,5 100 20 30
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Ausgabe: 10/09 Anderung vorbehalten

Befestigung 57 oder 56 Flanschbefestigung vorne (57) oder hinten (56)
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00029-40 8 4,5 13 3 30 40 25 65
00029-40 10 4,5 13 3 30 40 25 65
00029-41 12 5,5 18 4 40 53 30 76
00029-41 16 Do) 18 4 40 53 30 82
00029-42 20 6,5 19 5 50 66 40 97
00029-42 25 6,5 23 5 50 66 40 102,5

Befestigung 69 oder 70 Drehzapfenbefestigung vorne (69) oder hinten (70)
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00029-43 8 4 13 6 26 38 20 65
00029-43 10 4 13 6 26 38 20 65
00029-44 12 6 18 8 38 58 25 76
00029-44 16 6 18 8 38 58 25 82
00029-45 20 6 20 8 46 66 30 96
00029-45 25 6 24 8 46 66 30 101,5
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I rogati

Ausgabe: 10/09 Anderung vorbehalten BEWEGUNGSTECHNIK

Baureihe 17,18 Pneumatikzylinder mit durchgehender Kolbenstange

hl+ 2

Baureihe Kolben hy h,
%)

17 8 78 62

17 10 78 62

17 12 94 72

17/18 16 100 78

17/18 20 116 92
17/18 25 125,5 97,5

Baureihe 11, 13 Pneumatikmehrstellungszylinder
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Baureihe Kolben hy h,
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13 8 124 108
13 10 124 108
13 12 144 122
11/13 16 156 134
11/13 20 184 160
11/13 25 195 167
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